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Introducao

= Runner
= Veiculo Autonomo do DEE

=« Projecto
« Sistema de controlo

= Controlo de movimento

= Funcionalidades basicas

=« Sistema de controlo e programacao da missao

= Funcionalidades complexas
= Controlo de execugao da missao
= Planeamento de trajectorias
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Aplicacoes

« Iransporte industrial

« Limpeza

= Vigilancia e seguranca

= Operacao em meios hostis

= Operacao de busca e salvamento

= Competicoes de robotica
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[Requisitos
= Operacao em ambientes semi-estruturados
= Possibilidade de operacao em condicoes ambientais hostis

= Multiplas aplicagoes - reconfigurabilidade

= Possibilidade de percorrer trajectorias pré definidas

=« Capacidade de desvio de obstaculos
= Planeamento de trajectorias
=« Facilidade de operacao

=« Utilizacao de tecnologias abertas

Implementacao do sistema
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Linhas de Orientacao

= Filosofias de controlo

= Reactivas
= Hierarquicas

=« Vertentes na investigacao

= Controlo
= Inteligencia artificial

= Orientacao seguida
= Controlo
= Hierarquica
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Plataforma movel

= Processador

= Placa de controlo de eixos
=« PontesH

=« Distribuicao de energia

= Webcam

= Disco

= Infra vermelhos
= Motores

= Encoders

= Baterias

= Fonte

= Conversor dc/ac
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Aliguitectura do sistema
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Arnguitectura do Software

= S. 0. Linux

= Multi threads

= Extensoes de real-time

= Escalabilidade

= Device drivers

« Comunicacao por sockets

Lic. Eng. Electrotécnica - Electronica e Computadores ISEP 2002



Controlo

= EXxecutor

« Implementacao de manobra
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Controlo

= Leis do movimento
= Recta
= Curva
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Controlo

« Simulagao do controlo em Matlab
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Cenario aplicativo

= Aveiro
= Incentivo
= Experiéncia
= Base

= Novo percurso
=« Facil planeamento
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Piagramal de estados
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Resultados
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Conclusoes

= Implementacao num veiculo real
= Objectivos principais

= Base para desenvolvimentos futuros

« Arquitectura modular
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Irabalhos futuros

= Novas manobras

=« Capacidade de carga/descarga de objectos
= Rodar sobre si proprio
= Seguimento de alvos moveis

= Replaneamento on-line

=« Autonomia de energia
= Verificar niveis de energia
= Suspender accao
= Carregar baterias

= Novos actuadores
= VOVOS sensores
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