Ficheiros Contendo a Missao

“Missao.mjrf” (0

<MMAN="Manobra 1" >
<MAC="Accdo_1" INIT="2">
<MMAN="Manobra 2" >
<MAC="Recta” >
</MAC>
<TTRANS="Stop” JPM="Manobra 3" >
</MMAN>
<MMAN="Manobra 3" >
<MAC="Curva’>
<VAR>
{N="r" TYPE="float” VAL="0"}
</VAR>
</MAC>
<TTRANS="VirarDireita” JPM="Manobra 2" >
<TTRANS="VirarEsquerda” JPM="Manobra 4" >
MMAN>
MAN="Manobra 4" >
<MAC="Acc¢éao_1">
<LFILE="Obras.mjrf" >
MAC>
TRANS="VirarDireita” JPM="Manobra 2" >
TRANS="Stop” JPM="Manobra 3">

oDuasAcc¢bes”>
_1” INIT="1">
anobra 8" >
aptarSinal” >

"Forte” JPM="Manobra 9" >

bra 9”">

smitir” >

al” TYPE="int” VAL="5"}

JPM="Manobra 8" >

Accéo 2

at” VAL="0"}
t” VAL:” 0”}

<TTRANS="DelocarSinal”>
<TTRANS="PararRodar” >
</MMAN>

“Obras.mjrf”
<MMAN="Manobra 5" >
<MAC="Linha”>
</MAC>
<TTRANS="Meco” JPM="Manobra 6" >
</MMAN>
<MMAN="Manobra 6" >
<MAC="Tunel">
<VAR>
{N="c” TYPE="int" VAL="40"}
</VAR>
</MAC>
<TTRANS="Stop” JPM="Manobra 5">
</MMAN>
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