
1

2

19

20

J3

Placa Central

Placa de IV (detectora de linha)

Ponte H
+ Bat

- Bat

J3.7

J3.5

J3.3 J3.11 - PWM Mdir

J3.12 - DIR Mdir

J3.13 - PWM Mesq

J3.14 - DIR Mesq

Mdir Mesq

+ Bat- Bat

Interligação das Placas do Robot
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